


采用8202的定时器中断处理RDS数据接收

我们的系统大多数的任务都通过polling机制实现，大家可能没有用过8202的定时器中断，其实在不影响系统性能的情况下，可以用来处理一些polling()做不到的事情。在这里我会讲解如何用定时器中断处理RDS数据的接收。

先看一个用Timer1的案例1：


我们针对软件解码RDS，对软件部分进行了修改，主要是利用了一个定时器中断100uS。我们知道RDS的bitrate约1K，所以用100uS是合适的。

我们来用Timer1处理RDS，需要更新task.a  regmap_8202.h reset.c

1. in reset.c -> init_timer()

               regs0->timer1_ctrl    = TIMER_CONFIG_STOP;

改為       regs0->timer1_ctrl    = TIMER_CONFIG_1ms;

而 TIMER_CONFIG_1ms 定義在 regmap_8202.h 中
#define     TIMER_CONFIG_1ms        ( TIMER_CONFIG_STC | (90-1))

代表 1ms 就是 STC/90KHz，因此若想要更改 intrrupt 的時間，就是改變 (90-1) 這
個數值。
最極致是將它改為0，也就是一秒會引發 90K 次interrupt。

在这里我们加了一个

#define     TIMER_CONFIG_100us        ( TIMER_CONFIG_STC | (9-1))

2. 我們在 intdrv.s 中寫著，當timer1 interrupt發生時，會去呼叫 void

intr_timer1(void); 這個function。我们在task.c定義這個function，在此function中去做rds_collect_data()。
3. 在cfg_8202_receiver.h中定义#define ENABLE_TIMER1
4. 在radio_mv114_kst.c里，tuner_main()里不再调用rds_collect_data();转为在task.a里调用

5. 如果客户用4Mx16的SDRAM，这个时候，如果按照datasheet配置226pin and 227pin，会导致死机。不过我们已经找到了方法来解决这个问题，就是在reset.c的reset_all()里加以下一行：

/*receiver use gpio 93 94 for RDS*/

#ifdef SUPPORT_RECEIVER

regs0->sdc_data_cnt[6][0] |= (0x0e);//Disable ROM_A20(Pin225),ROM_A21(Pin226),ROM_A22(Pin227) as GPIO92,93,94

#endif
原先在tuner_io.h里关于gpio93 and gpio94的配置要去掉。

最终的写法如下：

#define init_tuner_sft_cfg() {regs0->sft_cfg2 &= 0x0014;\

                              regs0->sft_cfg3 |= 0x00e8;\

                              regs0->sft_cfg5 = 0x0000; \

                              regs0->sft_cfg6 &= ~(0x1 << 7);}
Dear nono





廠商今天的情況，是利用Uart0接收data時，有時候會因為我們polling太慢，而使得


它的data lost。





剛剛terry長官指導了一個方法，使用timer1 interrupt，方法如下。





1. in reset.c -> init_timer()


               regs0->timer1_ctrl    = TIMER_CONFIG_STOP;


改為       regs0->timer1_ctrl    = TIMER_CONFIG_1ms;





而 TIMER_CONFIG_1ms 定義在 regmap_8202.h 中


#define     TIMER_CONFIG_1ms        ( TIMER_CONFIG_STC | (90-1))


代表 1ms 就是 STC/90KHz，因此若想要更改 intrrupt 的時間，就是改變 (90-1) 這


個數值。


最極致是將它改為0，也就是一秒會引發 90K 次interrupt。





2. 我們在 intdrv.s 中寫著，當timer1 interrupt發生時，會去呼叫 void


intr_timer1(void); 這個function


因此廠商只需要在任意的地方定義這個function，在此function中去做接收uart0


data的動作即可。
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